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Sdrducd tarafindan olusturulan alarm mesajlari

KOD ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

A2001 | ASIRI AKIM Cikis akim limit kontrolor( aktif. Motor yukini kontrol edin.
(programlanabilir hata Hizlanma rampasini (2202 HIZLANMA
fonksiyonu, 1610 RAMP 1 and 2205 HIZLANMA RAMP 2
ALARM GOSTER parametreleri) kontrol edin.
parametresi) Motoru ve motor kablosunu (fazlar da dahil

olmak tzere) kontrol edin.

Ortam kosullarini kontrol edin. Kurulum
tesisindeki ortam sicakligi 40 °C'yi asarsa
ylk kapasitesi azalir. Bkz. bélim Deger
kaybi, sayfa 138.

A2002 | YUKSEK GERILIM DC asiri gerilim kontroloru aktif. Yavaslama rampasini (2203 YAVASLAMA
(programlanabilir hata RAMP 1 ve 2206 YAVAS.LAMA RAMP 2
fonksiyonu, 16710 parametreleri) kontrol edin.

ALARM GOSTER Statik veya gegici asiri gerilim olup
parametresi) olmadigini 6grenmek icin giris besleme
hattini kontrol edin.

A2003 | DUSUK GERILIM DC dusik gerilim kontrolora aktif. | Giris besleme kaynagini kontrol edin.
(programlanabilir hata
fonksiyonu, 16710
ALARM GOSTER
parametresi)

A2004 | DONUS YONU KiLIT Yon degisimine izin 1003 DONUS YONU parametre ayarlarini

verilmemektedir. kontrol edin.

A2006 | All KAYIP Al1 analog giris sinyali 3027 All Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol
(programlanabilir hata HATA LIMIT parametresi edin.
fonksiyonu, 3001 tarafindan tanimlanan limitin Analog kontrol sinyal seviyesinin diizgiin
AI<MIN FONKSIYON, | altina dustd. olup olmadigini kontrol edin.

3021 All HATA LIMIT Baglantilari kontrol edin.
parametreleri)
A2009 | CIHAZ ASIRI SICAKLIK | Siiriicii asiri sicakh@i. Alarm simini | Ortam kosullarini kontrol edin. Ayrica, bkz.
120°C'dir. Deger kaybi bdlumi, sayfa 138.
Hava akimini ve fanin ¢alismasini kontrol
edin.
Motor glictnd sriict glclyle karsilastirin.

A2010 | MOTOR SICAKLIGI Asin yik, yetersiz motor glic(, Motor degerlerini, yliki ve sogutmayi kontrol
(programlanabilir hata yetersiz sogutma veya hatall edin.
fonksiyonu, 3005...3009 | devreye alma verisi sebebiyle Devreye alma verisini kontrol edin.
parametreleri) asin (veya agin gortinen) motor Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol

sicakligi. .
edin.
Motoru sogumaya birakin. Motor
sogutmanin diizgiin oldugundan emin olun:
Sogutma fani, sogutma yiizeylerinin
temizligi vs. kontrol edin.

A2011 | DUSUK YUKLENME Motor yukii, 6rnegin calistirilan Calistirilan ekipmanda bir sorun olup
(programlanabilir hata ekipmaninda bulunan bir serbest | olmadigini kontrol edin.
fonksiyonu, 3013...3015 | Pirakma mekanizmasi sebebiyle Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol
parametreleri) Gok digtik. edin.

Motor guclni surlicu gucuyle karsilastirin.

Hata izleme
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KOD ALARM SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

A2012 | MOTOR STALL Motor, 6rnegin asir yik veya Motor yukini ve suriiciiniin nominal
(programlanabilir hata yetersiz motor giict sebebiyle degerlerini kontrol edin.
fonksiyonu, 3070...3012 | Sikisma bélgesinde calismaktadir. | Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol
parametreleri) edin.

A2013 | OTOMATIK RESET Otomatik reset alarmi 31 OTOMATIK RESET parametre grubu

D ayarlarini kontrol edin.

A2017 | OFF BUTON Siiriicti stop komutu, lokal kontrol | 7606 YEREL KILIT parametresi ile lokal
kilidi aktifken kontrol panelinden kontrol modunu devre disi birakin ve tekrar
verilmistir. deneyin.

A2018 | PID UYKU Uyku fonksiyonu uyuma moduna Bkz. 40 PROSES PID SET 1 parametre

D girmis. grubu.

A2023 | ACIL STOP Sdrtcd, acil stop komutu aldi ve Calismaya devam etmenin giivenli olup
2208 ACIL YAV ZAMANI olmadigini kontrol edin.
parametresi tarafindan Acil stop butonunu tekrar normal konumuna
tanimlanan rampa siresine gore getirin.
stop yapiyor.

A2026 | GIRIS FAZ KAYBI Ara devre DC gerilimi, eksik giris Giris besleme hatti sigortalarini kontrol edin.
(programlanabilir besleme hatti fazi veya yanmis Girig besleme kaynagi dengesizligini kontrol
hata fonksiyonu, 3076 sigorta nedeniyle salinim edin.

BESLEME FAZI yapmal.<t.a._ . Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol
parametresi) DC gerilimi dalgalanmasi nominal | gqin.
DC geriliminin %14'Gn0 astiginda
alarm verilir.
D Role cikisi alarm kosullarini gdstermek icin konfigiire edildiginde bile (6rnegin, parametre 7401
ROLE CIKIS 1 = 5 [ALARM] veya 16 [HATA/ALARM]), bu alarm bir réle ¢ikisi tarafindan gosterilmez.
KOD SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
A5011 | Sdiruci baska bir kaynaktan kontrol ediliyor. Sdartct kontroliind, lokal kontrol modu olarak
degistirin.
A5012 Dénis yoni kilitli. Yon degistirmeyi etkinlestir. Bkz. parametre 7003
DONUS YONU.
A5013 | Calistirma engelleme aktif oldugu igin panel kontrolii Panelden c¢alistirmak mimkin degildir. Panelden
devre disl. calistirmadan énce acil durum durdurma komutunu
resetleyin veya 3 kablolu durdurma komutunu c¢ikarin.
Bkz. béliim 3 kablolu makro sayfa 72 ve parametreler
1001 HAR1 KOMUTLAR, 71002 HAR2 KOMUTLAR ve
2109 ACIL STOP SEGIMI
A5014 Sirucu hatasi nedeniyle panel kontroli devre disi. Siruci hatasini resetleyin ve tekrar deneyin.
A5015 Lokal kontrol modu kilidi aktif oldugu icin panel kontroli | Lokal kontrol kilidini devre disi birakin ve tekrar
devre dis. deneyin. Bkz. 7606 LOKAL KILIiT parametresi.
A5019 | Sifir disinda bir parametre degeri yazmak yasaktir. Sadece parametre resetlemeye izin verilir.
A5022 | Parametre yazmaya karsi korumalidir. Parametre degeri salt okunurdur ve degistirilemez.
A5023 | Sdiruci calisirken parametre degisikligine izin verilmez. | Saruclyd durdurun ve parametre degerini degistirin.
A5024 | Sirlcl gorevi yerine getiriyor. Gorev tamamlanana kadar bekleyin.
A5026 | Deger, minimum limitte veya limitin altinda. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5027 | Deger, maksimum limitte veya limitin Gzerinde. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5028 | Gegersiz deger Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5029 | Bellek hazir degil. Tekrar deneyin.
A5030 | Gegersiz istek Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
A5031 | Sdirucu hazir degil, 6rnegin, disiuk DC gerilimi nedeniyle. | Giris besleme kaynagini kontrol edin.
A5032 Parametre hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.

Hata izleme
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Sdriucd tarafindan olusturulan hata mesajlari

KOD HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
FO001 | ASIRI AKIM Cikis akimi, agma seviyesini gecti. | Motor yikini kontrol edin.
Sdrtcindn asir akim agma Hizlanma rampasini (2202 HIZLANMA RAMP 1 and
degeri, nominal akimin %325'idir. 2205 HIZLANMA RAMP 2 parametreleri) kontrol
edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlar da dahil olmak
Uzere) kontrol edin.
Ortam kosullarini kontrol edin. Kurulum tesisindeki
ortam sicakligi 40 °C'yi asarsa yik kapasitesi azalir.
Bkz. bolim Deg@er kaybi, sayfa 138.

FO0002 | DC ASIRI GER Ara devrede asiri DC gerilimi. Asin gerilim kontrol cihazinin agik oldugundan emin
DC asiri gerilim agma sinir 200 V | olun (2005 ASIRI GER KONTRL parametresi).
strGcdler igin 420 Vlve 400 v Fren kiyici ve direncini (eger kullaniliyorsa) kontrol
surdctler icin 840 V'tur. edin. DC asiri gerilim kontrolii, fren kiyici ve direnci

kullanilirken devre disi birakiimahdir.

Yavaslama rampasini (2203 YAVASLAMA RAMP 1
ve 2206 YAVASLAMA RAMP 2 parametreleri) kontrol
edin.

Statik veya gegici asir gerilim olup olmadigini
6grenmek icin giris besleme hattini kontrol edin.
Frekans donusttriciyi fren kiyici ve fren direnci
kullanarak tekrar calistirin.

FO003 | SUR ASIR SIC Sdricu asiri sicakligl. Hata agma Ortam kosullarini kontrol edin. Ayrica, bkz. Deger
siniri 135 °C'dir. kaybi bolumi, sayfa 138.

Hava akimini ve fanin ¢alismasini kontrol edin.
Motor glicini surict gucuyle karsilagtirin.

FO004 | KISA DEVRE Motor kablolarinda veya motorda Motoru ve motor kablosunu kontrol edin.
kisa devre

F0006 | DC DUSUK GER Eksik giris besleme hatti fazi, Dusuk gerilim kontrol cihazinin acik oldugundan emin
yanmis sigorta, dogrultucu olun (2006 DUSUK GER KONTRL parametresi).
kGprisu i¢ hatasi veya ok diisik | Giris besleme kaynagini ve sigortalari kontrol edin.
giris glici nedeniyle ara devre DC
gerilimi yetersiz.

FO007 | All KAYIP All analog giris sinyali 3021 All Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.

(programlanabilir HATA LIMIT parametresi Analog kontrol sinyal seviyesinin diizgiin olup
hata fonksiyonu, fja"raf.llndan tanimlanan limitin altina | oimadigini kontrol edin.
3007 AI<MIN Ustd. Baglantilari kontrol edin.
FONKSIYON,
3021 Al1 HATA
LiMIT
parametreleri)
FO009 | MOT ASIR SICAK | Asin yuk, yetersiz motor gicd, Motor degerlerini, yiikii ve sogutmay! kontrol edin.

(programlanabilir
hata fonksiyonu,
3005...3009
parametreleri)

yetersiz sogutma veya hatali
devreye alma verisi sebebiyle asir
(veya asiri goriinen) motor
sicakhgi.

Devreye alma verisini kontrol edin.
Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.

Motoru sogumaya birakin. Motor sogutmanin diizgiin
oldugundan emin olun: Sogutma fani, sogutma
ylizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.

Hata izleme
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KOD HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

FO012 | MOTOR STALL Motor, 6rnegin asir yik veya Motor yikina ve siricinin nominal degerlerini
(programlanabilir yetersiz motor giicli sebebiyle kontrol edin.
hata fonksiyonu, sikisma bolgesinde calismaktadir. | Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
3010...3012
parametreleri)

FO014 | HARICIi HATA 1 Harici hata 1 Harici cihazlarda hata olup olmadigini kontrol edin.
(programlanabilir Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu,

3003 HARICI
HATA 1
parametresi)

FOO15 | HARICI HATA2 Harici hata 2 Harici cihazlarda hata olup olmadigini kontrol edin.
(programlanabilir Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
hata fonksiyonu,

3004 HARICI
HATA 2
parametresi)

FO0016 | TOPRAK HATASI Siriict, motor veya motor Motoru kontrol edin.

(programlanabilir kablosunda toprak hatasi tespit Motor kablosunu kontrol edin. Motor kablo uzunlugu
hata fonksiyonu, etti. maksimum spesifikasyonlarini gegmemelidir. Bkz.
3017 TOPRAK Motor baglanti verileri bolumu, sayfa 144.

HATASI ] Not: Toprak hatasinin devre digi birakilmasi
parametresi) striictye zarar verebilir.

F0017 | DUSUK Motor yiiki, 6rnegin calistirilan Calistirilan ekipmanda bir sorun olup olmadigini
YUKLENME ekipmaninda bulunan bir serbest kontrol edin.

(programlanabilir bwsl:irpa"rl?ekamzmam sebebiyle Hata fonksiyonu parametre ayarlarini kontrol edin.
hata fonksiyonu, Gok dustk. Motor giicinii siriicii glicliyle karsilastirin.
3013...3015
parametreleri)
FO018 | TERMIK HATA Suruci dahili hatasi. Surtict dahili | Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
sicakhk 6lgiimi icin kullanilan
termistor acik veya kisa-devreli.
F0021 | AKIM OLCUM Sdrici dahili hatasi. Akim &lgim Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
arahgi disindadir.

F0022 | GIRIS FAZ KAYBI Ara devre DC gerilimi, eksik giris Giris besleme hatti sigortalarini kontrol edin.
(programlanabilir besleme h;‘tt' .faI12| V‘Tya yanmis Girig besleme kaynag dengesizligini kontrol edin.
hata fonksiyonu, S|gortakne entyie sainim Hata fonksiyonu parametre ayarini kontrol edin.
3016 BESLEME yapmakta.

FAZ| parametresi) DC gerilimi dalgalanmasi nominal
DC geriliminin %14'Gnd astiginda
hata agma meydana gelir.
F0026 | SURUCU ID Dahili siiriicti ID hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
FO0027 | KONFIG DOSYA Dahili konfigiirasyon dosyasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.

hatasi

Hata izleme
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KOD HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
FO035 | CIKIS Hatali giris besleme ve motor Giris besleme baglantilarini kontrol edin.
KABLOLAMA kablo baglantisi (6rnegin, giris
(programlanabilir besleme kablosu siiriicti motor
hata fonksiyonu, baglantisina baglanmis).
3023 KABLAJ Siricu hataliysa veya giris
HATASI beslemesi delta toprakli bir
parametresi) sistemse ve motor kablosu
kapasitansi yuksekse hata
yanhslikla verilebilir.
FO0036 | UYUMSUZ SW Yiiklenen yazilim uyumlu degil. Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
FO101 | SERF CORRUPT Bozuk Seri Flas ¢ip dosya sistemi | Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gecin.
F0103 | SERF MACRO Seri Flas ¢ipin aktif makro dosyasi | Yerel ABB temsilcinizle bagdlantiya gecin.
kayip
F0201 | DSP T1 Sistem hatasi Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gegin.
OVERLOAD
F0202 | DSP T2
OVERLOAD
F0203 | DSP T3
OVERLOAD
F0204 | DSP STACK HATA
F0206 | MMIO ID HATA Dahili I/O Kontrol paneli (MMIO) Yerel ABB temsilcinizle baglantiya gecin.
hatasi
F1000 | PAR HZRPM Hatal hiz/frekans limiti parametre | Parametre ayarlarini kontrol edin. Asagidakiler
ayarl uygulanmahdir:
2007 MIN FREKANS < 2008 MAX FREKANS,
2007 MIN FREKANS/9907 MOTOR NOM FREK ve
2008 MAX FREKANS/9907 MOTOR NOM FREK
sinir dahilinde.
F1003 | PAR Al OLGEK Hatali Al analog girisi sinyal 13 ANALOG GIRISLER parametre grubu ayarlarini

Olgeklendirmesi

kontrol edin. Asagidakiler uygulanmalidir:
1301 MINIMUM All1 < 1302 MAXIMUM AlI1.

Hata izleme




